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Introduction

Merci d'avoir choisi notre détecteur de poissons et bienvenue aux innovations de Condor
Marine!

Votre detecteur de poissons est un sonar de haute qualité congu pour les pécheurs
amateurs et professionnels. Avec une utilisation sans probléme dans desqualitées d'eaux
vares. Pour mieux vous familiariser avec le fonctionnement du produit et de maximiser
['utilisation, nous vous invitons a lire attentivement le manuel de l'utilisateur.

Lisez attentivement les étapes d'installation et monté correctement lM'unite de fransducteur
sonar qui vous donnera une performance optimale de votre detecteur de poissons.

Une installation inapproprige, en particulier I'nstallation-incorrecte du transducteur pourrai
provoquer des anomalies au niveau du sonar ou il ne fonctionnera pas du tout.

Pour les éventuels probléemes que vous poumiez rencontrer lors de l'opération, sl vous
plait passer a la section Dépannage pour reference.

ATTENTIONIN

Cet appareil fonctionne avec une alimentation de 12 V.
Il est nécessaire que l'instrument obtient une puissance de 12 V ou que le systeme

électrique du bateau dispose d'un suppresseur de bruit électrigue et d'un limiteur de
tension. L'absence du limiteur de tension ou un puissance de plus de 12V pourraient
causer des dommages imeparable a la machine et invalidera la garantie.
Si le systéme électrigue du bateau ne contient aucun filtre ou limiteur de tension.
Nl est fortement recommandé l'utilisation du modale PW-92 suppresseur de bruit
electrique et filire limiteur de tension

Tous droits réserves! Sauf autorisation expresse, aucune partie de ce manuegl ne peut étre
copié, reproduit, publig, transmis ou distribué pour n'importe quel but, sans l'autorisation
écrite préalable de Condor Marine.

Condor Marine peut juger nécessaire de modifier ou de mettre fin 3 nos politiques,
réeglements et offres spéciales a fout moment. Nous nous résenvons le droit de modifier ou
d'ameliorer nos produits et d'apporter des modifications au contenu sans obligation d'en
avertir quelgue personne ou organisation.

Note: Notre sociéte se réserve le droit de mettre a jour les produits, et elle n'est pas tenue
de notre societé de metire a jour les anciens produits selon la nouvelle norme.
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Comprendre le sonar

Si vous etes familier avec la fagon qu'un sonar
fonctionne, passez directement au segment
suivant. Mais, si vous n‘avez jamais possedé un
sonar a detection de poissons, ce segment va vous
donner Ia theorie de base de travail de ce sonar.

Basé sur la technologie du sonar, le sondeur peut
détecter I'etat sous-marin, v compris les poissons,
la struciure ou le fond marin. Apres avoir terming
l'installation du transducteur et du sonar, connectez
I'appareil. au fransducteur. Plus l'onde est étroite
plus elle pénétre profondément, l'onde sonore se
propage en formant un cone (pensez a une lampe
de poche). Londe. sonore rebondi jusqu’au
transducteur quand elle frappe un objet. L'objet

pourrait &tre un poisson, une structure, un fond ou
tout autre objet avec un densité differente de I'eau.

Le fransducteur amplifie le signal de retour et le renvoie a I'échosondeur en mesurant le
temps' de reponse entre les deux. Ainsi le sondeur peut calculer la distance avec le
microprocesseur intermne. Ensuite, le sondeur affiche les informations a I'écran pour gue

vous les interpretiez.

Detection sans-saut

Adoptee une technigue de hauie detection, avec
votre, détecteur de poissons 3 haute précision de
détection, qui permettent une "détection sans-saut”.

Lomsque le sonar fonclionne, iy €chantillonne
continuellement I'echo au méme: intervalle (pour
votre echosondeur, il est de 0.06ms). Et les signaux
continus de différents points'd'echantilennage. Plus
la distance entre les deux points d'échantillonnage
est grande, plus |a précision. de votre deétecteur de
poissons’ sera capable. de detecter les objets
minimals {penser au filet de péche, plus le trou est
petit, les petits poissons ne peuventplus fuir).

Cistance emlre
o2 poirks
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Installation

Ne pas commencer linstallation, sauf si vous aver lu attentivement le manuel
d'instructions; qui‘contient les informations essentielles @ la bonne installation de votre
détecteur-de poissons. Et pour tous les probléemes que wvous rencontrerez lors de
linstallation, §ilwous plait contactez votre revendeur.

Liste des pieces
Avant d'installer le transducteur et le sonar, sil vous plait verifiez la liste d'emballage
ci-dessous et assurez-vous que tous les éléments sont présent:

e ! ’ :
B - Le support g
C - Le transducteur = “~
0 - "Le pivot I
E - Le gabarit £

F - Le boulon de blocage \ "
G - Le boulon pivot G ::
H - La noix du pivot o e

- Vis 4x15mm
J - Vis 3x20mm

B
Liste d'outils (non fournis): ‘ # a
o D E

H J

A- Perceuse portative

B--Un trépans 532"

C- Un toumevis Phillips et un a téte plate

O+ Un crayon a mine

E- Scellant marine

F- Epoxy en 2-parti 4 réaction lente (pour installation intra-cogue)



L'INSTALATION DU TRANSDUCTEUR

L'Installation surle vasistas

1. Selectionnez un emplacement de montage:

Lorsque vous selectionnez un emplacement de mentage pour le capteur, ce qui suit deit
étre consider@-a l'avance. Le sonar de fransmission / réception peut étre affectee
gravement dans I'eau turbulente, donc silvousplait ne pas monter le transducteur derriére
des virures, des rangées de rivet, la rehtrée d'eau, le port de décharge d'eau, la zone
immediate de I'ndlice (s). Ces zones peuvent créer des turbulences lorsgue le bateau se
deplace a une vitesse alevée. Ne montez pas la sonde dans des endroits ol il paut Etre
severement secoue lorsquele moteur du bateau est allume ou améte. Aprés 'installation
est terminée, assureéz-vous que le transducteur est pointé vers le bas en ligne droite 3 la
surface defeau:

2. Marquez I'emplacement et percez les trous de montage.

a) Assurez-vous que le bateaw est de niveau et n'est pas incling par le bord.

b} Maintenez le gabarit contre le vasistas, marquer deux trous de montage dans les
fentes. Leccentre de deux trous doit étre paralléle a la surface de I'eau. Assurez-vous gue
la distance enfre-le fond de matrice et le bord inférieur du vasistas est d'environ 0 a 5 mm.

(figure )
Plal'l-:thu.lnp-uruli-:n

i AN =i

Figure-I
g) Utilisez un trépan 5/32 " pour percerdeuy frous d'environ 1" (25mm) de profondeur a
'emplacement marqué. Veillez ' ne pas percer plus profond que 1"



J. Assembler le transducteur

a) Ecarter legerement le pivot et faite comespondre e transducteur au pivot. La surface

dentelé rend sa seéparation difficile. Note: Quand le transducteur et le pivot se
comespondent, s'il vous plait soyez prudent de ne pas les assembler en sens inverse.
(Voir lafigure 2)  a) Bien installé  b) Mal installe

b
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e
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Figure-2
b) Mettre I'ecrou de blocage dans la fente du pivot puis inserez le boulon de pivot.

Semez a la main le boulon de pivet. {figure 3) Note: Ne pas trop semer le boulon du
pivat avec la clé Allen, sinon vous ne serez pas en mesure de réegler Fangle du

transducteur.
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b) . Faite correspondre le pivot au modele. (figure-4)

Note: Me poussezr pas le pivot dans le support. (figure-5)



4. | "installation-initiale du transducteur

a) Appliquez du-scellant marn sur les vis #4 x 16mm et dans les deux frous sur le
vasistas. Maintenez le support contre le vasistas de nouveau, semez légérement le modéle
avec deux vis # 4. 15 mm (figure G).

| |' i 1

|||| l||. i_‘”é]'l

.Lx_-_ ?l—u'_'._f -

Figure-6

Mote: - MNe semez pas trop, sinon voUs ne serez pas en mesure de regler le
transducteur.

b) Regler le modéle pour le rendre plus'ou moins perpendiculaire @ la surfacede l'eau,
puis semez les deux vis avec la cleAllen. Appuyez surle pivot dans le support, puis faites
pivoter le transducteur pour le rendre paralléle a la surface de Feau.

Note: Le pivot et le transducteur sont cormespondant par diguets et I'increment est de 12
degrés «de sorte que dans certaines situations; il peut &tre impossible d'ajuster le capteur
completement paralléle a la surface de I'eau. Dans cette situation, une legere inclinzison
vers le bas{1 a 5 degrés) est acceptable.

4. Acheminement du cible

Selon vofre choix, vous pouvez choisir de passer le fransducteur a fravers ou pardessusle
vasistas jusqu’au sonar.

Si vous choisissez de passer le transducteura travers le vasistas jusqu’au sonar, 8l vous
plait suivez les étapes ci-dessous:

) tenir un seme-cable 3 la position approximative de 1/4 distance entre le haut du
vasistas pour le transducteUr, puis marquez la position avec un, ¢rayon. L'utillisation
d'un 1/8", percez des trous de remorquage approximatives.de 38" (10mm) de
profondeur.

b) Appliguez du scellant marin dans le trou et aprés serréle passe fil avec les vis.

c) Siplus de un passe fil, repétez a) et b)
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Note: Comme le fransducteur est réglable, assurez-vous gue le cable enfre le capteur etla
premiere pince n'est pas semer. || doit rester une certaine distance de filage, sinon le
cable de la sonde est facilement endommageable. Pour vous. assurer gue. de fels
dommages ne se fasse pas il vous plait toumer le transducteur 31a plus haute position
avant semer le premier seme-cable (voir |a figure-T).

d) Lorsquevous acheminez le cible du transductedr au sonar, éviter d'enrouler le cible de
la sonde avet d'aufres fils electrigues ou tout auire dispositif eectrique qui peut causer des
interferences, cela pourrai affecter la transmission / reception de signal du sonar,

5. Testez I'installation initial

Pour une installation optimale du transducteur, nous wvous conseillons de tester
l'installation initiale et ajuster le transducteur en fonction du rFésultat du test.

Avant I'essai; sl vous plait assurez-vous gue vous avez terminé l'installation de I'unite de
sonar,et connecter comectement le cable dutransducteur a 'unité de sonar. Assurez;vous
egalement que la distance entre le captaur et le fond n'est pas au-dela de la capacité de
voire detecteur de poissons de profondeur

a) “Allumez le sondeur et vérifiez si iFya des informations sur I'ecran sonar-Si'oui, cela
signifie que le sonar est correctement connecté au transducteur. Sinon, 5 vous plait
verifier Ia connexion entre lesonar et le fransducteur.

b) Premiérement faire avancer vofre bateau a une vitesse basse. Voir les données sonar
surI'ecran. Sil'ecran du sonar sort normal, augmenter votre vitesse. Toujours observer
I'écran.du sonar pendant la promenade.  borsque le bateau dépasse une certaine
vitesse, il v a une perte de signal ou Faffichage du sonar est anormale, notez [a vitesse
de votre bateau.

c) «Reglez le capteur a la frégquence plus basse et exécuter le bateau 3 la vitesse
remarquée (étape 2). Ensuite, observer I'ecran du sonar. Sil'écran du sonarest normal,
aller a l'etape suivante. Si-non, sl vous plait ajuster le transducteur jusgu'a ce qu'il
ressorte nommale. Siparguelgue moyen d'un écran sonar normale ne peut pas étre
obtenue, il est necessaire que vous deplaciez la position du fransducteur.

b. L'installation final

a), Assurez-vous gue le fransdueteur soit complétement immergé dans 'eau, puis ajuster
son emplacement sur le vasistas pour qu'il soit foujours immergé dans lMeau aussi bas
que possible. Cela p'affectera pas la transmission / réception, du transducteur par le

B



tourbillon 2 la plus petite mesure lorsque le bateau se déplace a une vitesse élevée.

b} Des que vous croyez avoir frouve le meilleur. emplacement de montage du
transducteur-libérer le pivot du modéle, puis marguer letroisiéme trou avec un crayon
(voir figure-3).

—F =

1 Fisire-
The fird Feols
c) L'ufilisation d'une tige a percer 5/32 "bits, pereer un frou approximatif de 1" (25mm).de
profondedr a la position marquée.

d) Appliquez un peu de scellant marin'dans les trois trous et tenir le gabarit contre le
vasistas. Aprés vous étes cerfain que l'installation est completement en ligne avec

'emplacement de montage que vous avez atabli a Metape 4, puis semez les frois vis
avec la clé Allen.

e) Poussez le pivot dans le socle.
Installation intra-cogue

Linstallation sur le vasistas est |a methode la plus largement ufilisée pour installer le
transducteur. Cependant, dans ceraines situations, vous pouvez egalement utiliser
l'installation intra-coque du transducteur. Qui, par rapport a linstallation sur le vasistas, est
plus pratique et plus rapide. Toutefois, compte tenu dela matiere du bateau ef les bulles
d'air piegees possibles en la matiére, des signaux sonar seront légerement reduites en
passant a travers1a cogue du bateau.

1. Préparation

ka construction de la cogue du bateau doit étre d'une seule couche, car lessignal sonar ne
pourra pas passer a fravers I'air.

Note: La zone &tant choisi pour monter le transducteur doit &tre libre de turbulence d'eau.
Toutes les membrures et autres. protuberances qui pourraient créer des turbulences
doivent étre évitees:

Avec un bateau a double cogue, vous pouvez faire I'installation a l'intérieur de la cogue que
lorsgue certains matériaux de flottaison, (tels que le contreplague, balsa, bais ou mousse)
sont retires de la zone choisie. (figure-9)

10
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Attention: contacter votre revendeur de bateau podr obtenir les caracteristiques
complétes.de votre hateau. Et ne jamais essayer 'd'enlever tout matériel de la coque
intérieure avant que vous sachiez tout sur la compasition de votre cogue.

Choisissez. une position appropriée dans la ceque intérieure, puis retirera couche
intereure de fibre de verre et les materaux flottants, ainsi la surface de la coque extérieure
sera exposés. Appliquez delépoxy sur la couche externe de la fibre'de verre; appuyesz sur
le transducteur avec un leger mouvement de torsion pour purger lair emprisonne dessous.

Aprés 24 heures étre cerfain que Mepoxy est solidifie, remplir I'espace restant avec de la
resine. Et puis linstallation du transducteur est terminée.

Awvec I'nstallation infra-cogue, vous ne serez plusen mesure de regler le transductetr dés
quil est fixe: Donc, essayez-le avant installation finale.

Z. Trouwez la meilleure localisation

a) Remplissez la cogue avet assez d'eau pour submerger le transducteur.

b) Dans le puisard du bateau, placez le transducteur 2 1a position de montage identifig,
facevers e bas. Pour laisser le transducteur en position, utdisez un objet lound.

¢)" Allumez le sonar, amenez la bargue a la Zone ou I'eau a une profondeur denviron 20
pieds pour tester si I'ecran du sonarest normal (si necessaire, s'il vous plait ajusterla
sensibilite et la profondeur).” Si non, verifiez la connexion enire'le sonar et le
transducteur.

d) Faite avancerle bateau 3 plusieurs vitesses pour woir dans I'ecran du sonar, si ces
phénomenes apparaissent: la force sonar evidemment diminue, perte de signal, fond
manquant. Puis nofez |a vitesse et choisir un autre emplacement pour le transducteur:

e)~Repétez I'étape 4 jusqu'a ce que-vous trouviez un meilleur emplacement-pour le
fransducteur.

11



L'installation permanente intra-coque

a) S'assurez quela surface de l'emplacement choisi est propre, sec et exempt de toute
huile, puis poncer |a surface de montage de transducteur avec un papier de verre,
grain 100 jusgu’a ce qu'elle soit trés propre et plate.

b)  Essuyez les débris de sablage sur la surface de montage avec un morceau de tissu,
puis.nettoyez la surface de montage de la cogue et le transducteur avec de ['alcool:

c)' . Obtenir une gquaniite d'epoxy et de. durcisseur, melangez-les dans une’ certaine
proportion, les remuer lentement sur une plaque de papier. Evitez la formation de
bulles d'air dans 'epoxy.

d) Lorsgue 'époxy semble inapplicable (environ. 20 minutes sont nécessaires depuis le
debufvous les melanger), assurez-vous qu'il n'y a pas de bulles d'air dans la couche
d'époxy, puis étaler une fine couche d'époxy sur la surface du capteur, une couche
comparable surla surface sable dea cogue:

e) Appuyez sur le transducteur dans l'époxy dans la zone poncé-sur la coque avec un
leger mouvement de torsion, forgant les bulles d'air en dessous & sortirt, ASSUrez-vous

que la face du fransducteur sera paralléle a la coque aprés avoir terminé toute travail
ci-dessus.

Attention: ne pas heurter le transducteur pendant que I'époxyde est humide. |l fatdra
environ 24 heures pour gue I'époxy durcisse completement.

Note: Tenir le transducteur avec un objet lourd pour I'empécher de se deplacer
pendant le durcissement de la résine d'époxy.

Lorsque I'époxy séche complétement, vider l'eau restant de la coque.

f) ' Faire passer le cable jusgu’au sonar, et llest maintenant prét a 'emploi.

12



Linstallation du sonar
1. Trouvez mermtacement de montage
Lnrsque VIOLS: commencez I'installation du smdei.lt-'f..:e qui suit doit etre considere:
a;] L'mmlacement doit étre prathua pﬂur mtm ::h-::lm du meilleur angie de wsm
h}l ] dewalt Y avoir assez de place nm:r me!e sonar puisse sinciner et se!lmmmr

lorsque l'installation est terminée. Pourla dIrI'IE'I'IEIDI'I detaillee, s'il vous ‘plait voir 1a
ﬁgur& 10,

148.3 i 643

o | o
a ~loo k 0| e |
] W |
d -lood g 1 | KA
| =0 I I
i A
b e I L L Wy
W 1 )
x.\ pi— r— A ! |"FJ|' 3 ||
(unit:mm) _ I_ 3.1 .

c) Il devrail y avoir assez de place demere le sonar pour acheminer le cable Iclrsque
"~ Finstaliation est terminee.

M .d) Pour obtenir une installation sﬁﬂg_la' surface de montage doit EHE’H-EEE plane.
Sinon, il sera trés difficile de. fixer la base de torsion inférieure. Et.une installation
instable peut Endnn'lmager voire détecteur de p{rlssa::-nﬁ Iﬂmque le. bateau
renconire des ondes. d—E chioc arave.
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2. Installation de Funité sonar

a) Assemblez le support
Tenez le support pour quil comesponde avec le sonar:

frﬁ e ¢ L

| - } S
) —w ONEr
| |

<
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w
2
=

\

blocage LL

3. Fixez le sonar sur la surface prédéefinie a cette usage.

4, Connecté le cable d'alimentation au bateau.

Votre Sondeur comprend un long cable d'alimentation de 1,5 m, qui est ufilise pour se
connecter a la sonde et a la batterie. Branchez commectement le cable d:alimentation sur le

capteur et |a batterie, il est prét & ufiliser.

Attention: certains bateaux peuvent avoir 24 ou 36 volts.de systéme électrigue, mais pour
voire detecteur de poissons, seul systeme electrigue de 12 volis devrait etre adopte. Tout
dommage du. a la puissance de surplus annulera votre garantie.

Remarque: dans le but de minimiser les risques d'interférence avec d'aufres équipements
electroniques, nous vous conseillons d'ufiliser une source d'alimentation-séparee pour le

sondeur.

12



Transducteur i_ A :_:\I 12 v

Mote: nous ne sommes pas responsables des suriensions ou des echecs de surintensite.

Pour prévenir que ces défaillances adviennent, nous vous suggérons I"aide d'un
fusible 3A.

ATTENTION!

Chague fois que vous allumez votre bateau, il est nécessaire d'éteindre 'appareil et
ouvrir l'interrupteur de sécurité. Les fluctuations de tension gui viennent de
I'alternateur peuvent sérieusement endommager l'instrument. Le circuit marche [ armét
est souvent la premigre chose qui brise, de sorte que la machine ne s'alume pas ou ne
s'éteint plus.

g d'une alimentation non filtrée et n'est pas couvert par la
ﬂﬂrﬂnﬁe.

Ce défaut est

15



Utilisation

Compréhension de I’écran sonar

DRI R Surface de eau
Profondeur 5 4 B m =
del'eau
|
Température de o Echelle de
I'eau 23.5 ¢ 20 profondeur
12.8 v = (haut de 'schelle)
Voltage 26 28 Fenétre en temps
‘ 32 &< ~ = réeldu sonar
. |_o< 34 36
Icone de [a=2 - lcéne de poisson
P°'55(°n " d 48 {en-dessous de
en-dessous de &< 200 kh:
83 ou 50 khz) ﬁ %‘ 2)
-,
Fond marin 3
Echelle de
profondeur
(bas de I'échelle)

Cette charte montre tous les informations que votre<écran’sonar affiche durant vos
opérations..Les informations de la fenétre ci-dessus, apparaitront en premier durantle
fonctionnement du sonar. Donc, se qu’on peutobserver sur I’écran (symboles des poisons;
arches des poissons, forme du fond marin, etc.).est affichés dans I'historique du sonar. La
ligne noire en haut de I’écran représente la surface de votre étendu d’eau. La profondeur
de I'eau et la température apparaissent dans le coin supérieur gauche de votre sonar, au
moment que le sonar est brancher et ‘que.votre sonde est correctement installée. En
déplacant la sonde tranquillement, vous pouvez voire le fond marin se placer.dans le bas
de votre écran.

La fenétre du sonar en temps réelle "

. . N - p . A Cote
Cette partielle de I'écran, a votre droite, démontre I'historique mai/dron de
du sonar en temps réel. Il varie selon les différentes captures, I'écran
en temps réel de la sonde, et’ déroule durant le 3
fonctionnement du sonar. Donc, en considérant que le bateau 2
et'la vie sous l'eau est en.mouvement continuel, les
informations déroulent et affichent uniquement ce que la
sonde capte en temps réel au.moment que la cible passe
sous le bateau. 2

Pour bien comprendre I'affichage sur I'écran, imaginez-vous
plonger en-dessous du bateau et observer une position fixe
quidéroulera sous vos yeux, pendant quele bateau ou la vie
sous-marine est en mouvement. Cette vision se retrouve LR Retour

) , R - instantanné
verticalement sur votre écrande sonar. La bande a votre ' dusonar
droite, représente le début du, signal capté et ont y retrouve 80

16



les premiéres informations gue la sonde capte dans un temps réel.

Avecl'écran en temps réel du sonar, on peut ohserver la rapidité auxquelles |a sonde capte
les informations. Cette description est affichee a l'instant méme que votre sonde détecte
'environnement. Ceci inclus |a vie sous-marine, |a profondeur, le fond marin, Ia structure et
hien sure les poisons détectes.

Instruction des divers touches du sonar

Le sonar produit un son quand vous appuyez sur une touche,
signe gue I'action voulu a bien ete execuiée. Voire appareil est
congu pour étre facile a ufiliser et comprend 5 boutons. Voici les

operations possibles avec les diverses touches. . .
|

1. Touche MENU - est ufilisé pour entrer dans le menu.

2. Touche ENT : est utilisé pour confirmer les options. I ’

3. Touche EXIT : est ufiliseé pour sortir du menu principal oupour . |
retourner au menu principal. = m

La touche EXIT peut également étre utilisée pour. «tenirs I'ecran.
Lorsque le-sonar fonctionne, sila touche EXIT est enfoncée, un

"HOLD" s'affiche sur I'ecran inferieur gauche et le defilement s'améte jusqu'a ce gue EXIT
est enfonce a nouveau.

4. Touche POWER : est utilisé pour allumer ou &teindre le sonar et aussi pour ajuster la
luminosite.

5. Touche B ‘Moins’: est utilise pour descendre le niveau de profondeur du sonar.
6. - Touche + ‘Plus’ : est utilisé pour monter le niveau de profondeur du sonar.

7. Fleche en haut/ Fleche en bas: sont ufilise pour bouger de haut en bas dans les
Menus.

8. Fléche de gauche / Fleche de droite: sont ufilisé pour bouger de gauche a droite
dans les menu.

Les fleches en hautflieches en bas sont aussi ufilisées dans les menu option et pour
augmenter ou diminuer les valeurs.



Menu Operation
1. Sonar
Sensibilite

La Sensibilité détermine I'’échos qui sera affichés surl'écran. S'il y a une augmentation de
la'sensibilité vous allez voir plus de détails surl'écran. Lorsque vous étes dans |'eau
profonde, vous devez augmenter{a sensibilité et |a descendre en eau peu profonde.
Dans la plupart des cas, il suffit de régler la sensibilité sur "Auto".

Pour régler la sensibilité: 0 Main Mo
1) Appuyez sur Menu pour entrer s .
dans leréglage du menu. P 3
2).Utilisez la fleche haut / bas pour , System >

Advanced Advanced >

sélectionner I'option Sonar.

3) Appuyez sur la fleche droite pour
entrer dans le réglage Sonar.

4) Utilisez la fleche haut./ bas pour eSifl . Sensitivity
sélectionner I'option de sensibilité. el
fia Lin ? [AUto | - it
5) Appuyez.sur Droite / Fleche FishID.Sens. > — '
>

d'entrer dans le réglage. i ‘?_'_‘CV [200KHZ] =

6) Appuyez.sur Droite / Gauche
pour augmenter ou diminuer la
valeur.

7) Appuyez sur Ent pour confirmer le réglage.

8) Appuyez sur Exit pour-quitter le réglage du menu.

Filtre a'bruit

Filtre a bruit est utilisé pour filtrer le bruit.de I'air ou de I'environnement de 'eau pour
obtenir une image claire de sonar.al'écran.

Dans de nombreuses situations, I'écran de votre sondeur de péche sera affecte par le
signhal indésirable qui peut étre causée par votre moteur de bateau, la turbulence, le
cablage, ou d'autres sources électriques et mécaniques.

Ce signal indésirable produira des marques indésirables sur I'écran, ce qui peut entrainer
une mauvaise compréhension de la condition sous-marine.

Dans de telles situations quand vous voyez trop d'interférence a I'écran,.ce qui augmente
le filtre de bruit jouera un effet. Plusla valeur est élevée, les retours sonar plus inattendus
ne seront pas affichés. Silefiltre debruit est trop élevés, la plupart des retours sonar (qui
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peut-&tre des poissons) ne serapas affichée.

Dans |la situation alors que I'eau est claire, essayez de réduire le filtre de bruit, mais dans
la situation ou ['eau n'est pas claire, augmenter le filtre'de bruit sera utile.

Lorsque Veau. est' assez profonde, le .réglage ‘de haut niveau peut affecter
considérablement ou méme entraver les performances de votre détecteur de poissons'a
trouver le fond. Donc, en eau profonde; la diminution de la valeur de filtre de bruit sera
utile.

Remarquez: Dans certains cas, si vous avez des gros problémes avec le bruit, essayer
de trouver et defixer la source d'interférences, plutét que d'utiliser votre détecteur de
poissons d'une valeur de filtre de bruit trés éleve.

Remarquez: Il y a 9 niveaux d'option «Auto» pour le réglage du filtre a bruit. Le.réglage
avec "Auto".ou 3 ~ 5 niveau est adapté a la plupart utilisant état.

Pour régler le filtre de bruit: X

Main Menu

1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le réglage du menu.

Display
Alarm
System

Advanced

2) Utilisez |a fleche haut / bas pour sélectionner I'option Sonar.

VNVNYVYYVY

3) Appuyez sur la fleche droite pour entrer. dans le réglage
Sonar.

4) Utilisez la fleche haut / bas pour.sélectionner I'option Filtre de
bruit.

| Noise Filter

5) Appuyez sur Droite / Fleche d'entrer dans le réglage.

6) Appuyez sur.Droite / Gauche pour augmenter ou diminuer la g
valeur. [200KHZ) :

7)Appuyez sur Ent pour confirmer le réglage.

8).Appuyez sur EXxit pour quitter le réglage du menu.

La ligne grise (Gray line)

La ligne grise est utilisée pourdistinguer les échos forts et faibles, ce qui est trés utile pour
bien savoir si le fond est dur ou mou, et également vous aidera distinguer les mauvaises
herbes des arbres, ou les poissons des structures.

Retours sonar forts, tels que fond dur ou une autre cible relativement dure, seront afficher

avec la ligne blanche brillamment. Retours sonar faibles, comme fond mou; boueux ou
couvert d'herbes, seront affichés enligne aussi Iégerement grise.
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({ Main Menu

Pour définir la fonction Gray Line:
1) Appuyez sur Menu pour-entrer dans le réglage du menu.

2) Utilisez la fléche haut / bas pour sélectionner Option-de gisplay z
Sonar. arm

3 ; . System -
3) Appuyez sur la fleche droite pour entrer dans Réglage de Advaticedl Y

Sonar.

4) Utilisez |a fleche haut / bas pour sélectionner I'option Gray
Line.

5) Appuyez sur Droite / Fleche d'entrer dans'le réglage.

6) Appuyez sur Droite / Gauche pour augmenter ou diminuer
la valeur.

7) Appuyez sur Ent pour confirmer le réglage.

8) Appuyez sur EXit pour quitter le réglage du menu.

[200KHZ] L

Fish'ID. Sens. (Sensibilité du détecteur de poisson)

Fish ID. Sens ajuste le seuil de |a taille des'poissons a I'écran.

Sélection d'un seuil plus élevé permet des rendements faibles en cours d'étre comme des
poissons, ce qui est utile surtout quand vous avez I'intentionde trouver des espéces de
poissons plus petites ou des poissons d'appat.

Sélection d'un réglage bas permettra d'éviter.des retours de sonar faibles étant affichés
comme-des poissons, qui seront trés utile lorsque vous étes a la recherche de grandes

especes de poissons.

Pour définir la sorte du poisson.

Main Menu

1) Appuyez sur Menu. pour entrer dans le réglage du menu.

2) Utilisez |a fléche haut/ bas pour sélectionner I'option Display >
Sonar. Alarm >
3)Appuyez sur la fleche droite pour entrer dans le réglage System 4
Sonar. Advanced >

4) Utilisez la fleche haut / bas pour sélectionner I'lD de
poisson. L'option Sens.

5)Appuyez sur Droite / Fleche d'entrer dansle réglage.

6) Appuyez sur Droite / Gauche pour.augmenter ou
diminuer la valeur.

7) Appuyez sur Ent pour confirmer le réglage.

8) Appuyez sur EXxit pour quitter le réglage du menu.
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Frequence {uniguement pour le modéle Condor 325 df )

La fonction fréquence est ufilisée pour définir les retours de sonar qui seront affichés sur
I'ecran lorsque le transducteur fonctionne.

a) En 200 kHz, I'ecran et Fenétre sonar réel affichent les 200 kHz retours étroites du sonar
et du faisCeau.

b) En 50¢200 {ou 200) reglage, Mecran affiche ala fois le 200 kHz et 50 kHz retours sonpar.

Les 200 kHz efroites retours sonar du faisceau semble plus sombre gue les 50 kHz larges
retours sonar du faisceau.

Pour définir la frequence:
Appuyezsur Menu pour entrer dans le reglage dumenu.

1) Utilisez |a flieche haut / bas pour Display > |
sélattionner I'option Sonar. ;;“:m % 1'
2) Appuyez.sur la fieche droite pour entrer dans le Advanced >
reglage Sonar.

3) Utilisez |a fleche haut / bas poursélectionner Foption de

frequence.

4) Appuyez sur Droite | Fleche d'entrer dlan Stle réglage. e

5) Appuyez sur Haut / Bas pour modifier I'option. pEye——

6) Appuyez sur Ent pour confirmer le réglage. ﬂ

T) Appuyez sur Exit pour quitter le réglage dia menu. [ [B0/200KHZ)
Remarque:

a) pour la cible de poisson détecte sous 200kHz, la lecture dela profondeur de I'lD de
poisson est affiché en couleur verte.

b) de la cible de poisson détecte @ moins de 50 kHz, I'affichage de |a profondeur sur I'lD du
poisson est affichée dans la couleur rouge.

2. Affichage

Vitesse de défilement il _
Tableau de contrdle de vitesse a quelle vitesse l'information Iﬁ}:ﬁa, ' |
sonar se deplace al'écran. Avec le haut debit, vous pouvez voir
plus d'informations sur. I'ecran, mais linformation évolue
rapidement il est difficile d'interpréter les détails de poissons et
le fond.

Display
Chart Speed
Avec la faible vitesse, vous vous sentez acclamant d'avoir

assez de temps pour interpréter les details de poissons et le
£



fond. Toutefois, les informations comprimes peut provoguer un pelit probleme pour vous
de les interpreter.

Pour obtenirde meilleures images, essayez d'ajuster le niveau de la vitesse de defilement
pour commespondre a quelle vitesse vous vous deéplacez dans I'état actuel: fixe, derive
lentement ou vous courir bateau a une vitesse differente.

Pour regler la vitesse de défilement:
1) “Appuyez sur Menu pour entrer dans le réglage du menu.
2) Utilisez 1a fleche haut / bas pour sélectionner M'option Sonar.

3) Appuyez surlafleche droite pour enfrer dans le réglage
Sonar.

4) Utilisez I1a fleche haut / bas pour sélectionner I'option de
vitesse de defilement.

5) Appuyez sur Droite / Fleche d'entrer dans le reglage.

6) Appuyez sur Droite / Gauche pour augmenter ou diminuer la
valeur.

T) Appuyez sur Ent pour confirmer le réglage.
8) Appuyez sur Exit pour guitter le réglage du menu.

Portée de profondeur . .
La portee de profondeur determine a quelle proportion le fond marin affichera sur I'ecran.

Par exemple, si la profondeur reelle est de 10m; et I'echelle de profondeur actuelle estde 0
~ 20m, puis le bas affiche la position de 50% a partir de I'ecran du haut. Aussi, si I'echelle

deprofondeur est de 0 ~ 40, le fond affichera la position de 25% par rapport a I'eécran du
haut et ainsi de suite.

Le reglage par défaut-est "Auto”, qui permet de garder le ford toujours affiche dans une
bonne position sur I'ecran. Cependant dans certaines situations, vous pouvez egalement
sélectionner manuellement une gamme de profondeur.

Pour définir Ia portée de profondeur:
1) Appuyez sur Menu pour entrer dans e reglage du menu.

2) Utilisez |a fleche haut / bas pourselectionner 'option Adati
d'affichage. System

&dvaneed =

3) Appuyez sur la fleche droite pour entrer dans le réglage de
I'affichage.

4) Utilisez |a fleche haut/ bas pour sélectionner Foption de
I'échelle de profondeur.

5) Appuyez sur Droite | Fleche d'enfrer dans le reglage.
6) Appuyez sur Haut / Bas pour changer I'opfion.
T) Appuyez sur Ent pour confirmer le réglage.

8) Appuyez sur Exit pour quitter le réglage du menu.

12



En pressant les touches "-" et "+" en méme temps, 'appareil va revenir au mode de
gamme automatique.

Zoom Range {portée du zoom)

Foom range permet d'agrandir une partie de certain segment de la profondeur, soit ce qui
est ufile pour vous de voir comme les petits details, les signaux de poissons et la structure
du fond.

Votre sondeur a une performance magnifigue de voir nimporte quel segment de
profondeur avec une echelle: Par exemple, si la plage de profondeur actuelle est de 0 ~
40m, en mettant Zoom Range a 20 ~ 25m, vous pouvez voir 'image sonar du segment de
profondeur 20 ~ 25m avec une echelle de 8x. Et en le reglant a 20 ~ 30m, vous pouvez voir
I'image de sonar du segment de profondeur 20 ~ 30m avec une échelle 4x.

Pouracceder au Zoom Range:
1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu.

2). Utllisez le bouton up/down pour vous rendre jusquau Display
Option.

Jd) Utllisez le bouton Right Ammow pour entrer dans le Display

setting.
4) Utllisez le bouton Up / Down pour choisir le Zoom Range option. 3'3'" Range
5) ‘Appuyez sur Right / Arrow pour rentrer dans le setting . T On
6) Appuyer sur Right/ Left Arrow pour changer les options. EEW 33';_"'

— T e

T} Appuyer sur Ent pour confirmer votre choix
d) Appuyez sur EXit pour sortir du menu setting.

Remarque: Il est "Activer” et "Desactiver” du reglage Zoom Range. Le Top & Bottom
Option est reglable uniguement lorsque le facteur de zoom est régle
avec "Activer”.

Remarque: il s'agit d'une exigence espacement entre le bas et le
reglage Haut; sinon, un "parametre d'emmeur” apparait.

iain Menu

Alarm
Syshem =

1) Avec unite en métre: Ia valeur du (Bottom - Top) devrai étre = 3m v | A8¥need =

ﬁiﬁ H';'El: unite en pied: la valeur du (Bottomn - Top) devrai étre =
eet.

Backlight Backlight

Le backlight vous permet d'utiliser I'appareil durant lanuit. llIs ya 4 9
niveaux de luminosités que vous pouvez choisir dans I'option
backlight.




Pour ajuster le Backlight:

1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu.

2) Utllisez e Up / Down Arrow pour acceder au Display Option.
3) Appuyez sur Right Arrow pour entrer dans le Display setting.
4) Utilisez le Up / Down Armow pour choisir le Backlight option.
5) Appuyez sur Right / Arrow pour entrer dans les sefting.

6) Appuyez sur Right/ Left Arrow pour changer les options.

7) Appuyez sur Ent pour confirmer le changement.
8) Appuyez sur Exit pour sortir du menu setting.

Note; Vous pouvez facilement ajuster le backlight en appuyant sur le Power button.

Contrast

La fonction de contraste permet d'ajuster le confraste de I"écran plus lumineux ou plus
sombre gue vous le souhaitez, de sorte que vous pouvez régler pour voir mieux guand le
soleil est trop intense.

[ =]

Pour ajuster le Contrast:

1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu.

2} Utilisez le Up / Down Arrow pour acceder au Display Option.

3) -Appuyez sur Right Arrow pour entrer dans le Display setting.

4) Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir les options Contrast .
5) Appuyez sur Right / Arrow pour entrer dans les parametres.
6) Appuyez sur-Right/ Left Arrow pour changer les opfions.

7). Appuyez sur Ent pour confirmer le changement.
&) Appuyez sur Exit pour sortir du menu-parameétres.

3. Alarm

Fish 1D.

Fish ID. est ufilise pour définir sile sondeur émet un signal
d'alarme ou pas quand il detecte ce qu'il estime &tre un poisson.
Lorsque l'option est sur "on', le sondeur de faire sonner une
alarme; et il ne sonnera pas lorsque 'option est "off”.

Pour ajuster le Fish 1D.:
1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu setting. &

[BELIE
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2) Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir I'Alarm Option.

d) Appuyez sur Right Armow pour entrer dans 'Alarnm setting.
4) Utilisez le Up.J Down Arrow pour choisir 'option Fish 1D,

5) Appuyez sur Right/ Arrow pour entrer dans les paramétres.
6) Appuyez surUp/ Down Arrow pour changer l'option.

71 Appuyez sur Ent pour confirmer vos changements.

£) Appuyez sur Exit pour sortir du menu setting.

Shallow (peu profond)
Yous entendrez le Fishfinder faire un bip sonore lorsque |a profondeur du fond devient plus
basse ou 2gal au reglage de l'alarme.

Pour ajuster le Shallow:
1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu setting.

Wlain heenu

2) Utllisez le Up / Down Arrow pour choisir I Alarm Option.

J) Appuyez sur Right Arrow pour entrer dans 'Alarnm setting.
4) Utilisez le Up /| Down Arrow pour choisir 'option Shallow.

5) Appuyez sur Right / Arrow pour entrer dans les parameatres.

6) ‘Appuyez sur Up / Down Arrow pour changer I'opfion.

7). Appuyez sur Ent pour confirmer vos changements.

8) Appuyez sur Exit pour sortir du menu parameétres.

Note: une fois declenche, un message d'alarme s'affiche sur Fécran. Vous pouvez appuyer
sur nimporte gquelle touche 2 fois pour effacer le message d'alarme. Cependant I'alarme
s'affiche en permanence a moins que voire bateau se déplace dans une zone ol la
prafondeur de I'eau est plus profonde que |a mise en eau peu profonde.

Vous pouvez egalement choisir manuellement la sortie du mode d'alarme faible en
appuyant sur n'importe quelle touche 1 fiois, puis vous entrez vite dans le reglage de
I'alarme faible, et juste changer le réglage a une valeur siire sera ok.

Battery (charge de la pile)

Le sondeur émet un signal d'alarme lorsque la puissance de la pile est
inferieure au reglage.

Pour ajuster e Battery:
1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu setting.

2) Utillisez le Up / Down Arrow pour choisir I'Alarm Option. L
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3) Appuyez sur Right Armow pour entrer dans "Alanm setting.
4) Utilisez le Up [ Down Arrow pour choisir I'option Battery.

5) Appuyez sur Right / Arrow pour entrer dans les parametres.
6) Appuyez sur'Up/ Down Arrow pour changer l'option.

7 Appuyez sur Ent pour confirmer vos changements.

8) Appuyez sur Exit pour sortir du menu parametres.

Note: une fois déclenche, un message d'alarme s'affiche sur Fecran. Vous pouvez
appuyer sur n'importe guelle touche 2 fois pour effacer le message d'alarme. Cependant

I'alarme s'affiche en permanence, sauf si la tension de la batterie est superieure au
reglage de I'alarme de batterie.

Vous pouvez egalement choisir manuellement la sortie du mode d'alarme de batterie en
appuyant sur n'importe quelle touche une fois, puis vous entrez vite dans le reglage de
I'alarme faible, et juste changer le réglage a une valeur siire sera ok.

4, Systeme

Beeper (signal sonore)

Le Beeper est ufilise pour definir sile sonar emet une tonalite ou non lorsqu'une touche
est presse.

Pour ajuster le Beeper:
1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu setting.
2) Utllisez le Up / Down Armrow pour choisir System Option.

3) Appuyez sur Right Arrow pour entrer dans le System
setting.

4} Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir le Beeper option.

5) Appuyez sur Right / Armow pour entrer dans les setting.
6) Appuyez sur Up/ Down Arrow pour changer l'option. O o
1) Appuyez sur Ent pour confirmer vos changements. B -

&) Appuyez sur Exit pour sortir du menu setting.
Units {unités de mesure)
Le menu Units vous permet de choisir entre quatre options de mesures différentes:

Pied ! Fahrenheit
Pied ! Celsius



Meatre / Fahrenheit
Meétre / Celsius

i

Pour ajuster le Units: T

1) Appuyez surMenu pour entrer dans le menu setting. Sonar -

2) Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir System Option. .

J) Appuyez sur Right Asmow pour entrer dans le System
setting.

4) Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir le Units-option.

5) Appuyez sur Right / Arrow pour entrer dans les setting.

6) Appuyez sur Up/ Down Arrow pour changer I'opfion.
7). Appuyez sur Ent pour confirmer vos changements.
d) Appuyez sur Exit pour sortir du menu setting.

Langages

Pour votre sonar, il existe 17 langues pour le fonctionnement choibc anglais, espagnal,
francais, allemand, italien, portugais, neerlandais, norvegien, suedois, danois, finnois,
polonais, hongrois, russe, turque et grecque.

Pour ajuster le Language:
1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu setting.
2) Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir System Option.

3} Appuyez sur Right Arrow pour entrer dans le System
setting.

4) Utilisez le Up / Down Armow pour. choisir le Language
option.

5) Appuyez sur Right / Armow pour entrer dans les setting.
6) Appuyez sur Up / Down Arrow pour changer I'option.
71 Appuyez sur Ent pour confirmer vas setting.

Espaniol
EAAHMIKO
Francais
Hrvatski
akiang

&) Appuyez sur Exit pour sortir du menu setting.

Simulator

Simulateur est utilisé pour vous permettre de vous pratiquer avec le Fish Finder comme si
vous etiez sur l'eau.



En mode simulation,le signal de fond simulé avec des signaux de
poissons affiche et se deplacer a travers I'ecran, et sous le mode
simulation, vous pouvez toujours modifier les paramétres pour voir
limage differente de sonar pour avoir une comprehension compléte
de votre détecteur de poissons.

Pour gjuster le Simulator:

1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu setting.

2} Utilisez le Up / Down Armrow pour choisir System Option. o
3) Appuyez sur Right. Armow pour enfrer dans le System settimg. £l on
4) Utilisez le Up/ Down Arrow pour choisir le Language option.

5) Appuyez sur Right / Arrow pour entrer dans les setting.
6) Appuyez sur Up / Down Arrow pour changer |'opfion.
T Appuyez sur Ent pour confirmer vos changements.

&) “Appuyez sur EXit pour sortir du menu setfing.

5. Advanced

Keel Offset

Pour tous les sondeurs, le transducteur est installé sous '=au. Donc, il existe une
distance entre la surface du transducteur a Ia surface de I'eau. Et le sonar ne détectela
distance entre la surface du capteur en bas. Ainsi.I'affichage de la profondeura I'écran
n'est pas la profondeur réelle de I'eau.

Par exemple, sile capteur est installe 2feet (2 pieds) dessous de la surface de I'eau, et
I'écran affiche la profondeur de MNeau comme 40feet (40 pieds).alorsla profondeur réelle de
l'eau est 42feet (42 pieds). En Offset de quille, vous pouvez. étalonner la profondeur
affichée a I'ecran. Tout d'abord, mesurer la distance entre la surface du transducteur a la
surface de l'eau, puis definir une valeur (par exemple, 3.5feet).

Pour adjuster le Keel Offset:

1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu setting.

2) Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir le advanced Option.
3) Appuyez sur Right Arrow pour entrer dans Advanced setting.
4) Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir loe Keel Offset opfion.
5) Appuyez sur Right { Arrow pour rentrer dans setting.

Main Menu 72

6) -Appuyez sur Right / Left Arrow pour changer les options.
) Appuyez sur Ent pour confirmer: le setting.

8) Appuyez sur EXit pour sortir du menu setting.
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Overlap Data

Cette option vous permet de choisir si vous affichez ounon surl'écran sonar les lectures
de profondeur, de température et de tension.

Pour ajuster le Overlap Data:

1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu setting.

2) Utilisez le Up / Down Arrow pour chaoisir le advanced Option.
3) Appuyez sur Right Arrow pour entrer dans Advanced setting.
4) Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir le Overlap Data option.
5) Appuyez sur Right / Arrow pour rentrer dans setiing.

6) Appuyez sur Right / Left Arrow pour changerles options. gy L
[] Depth
) Appuyez sur Ent pour confirmer e setting. [£] Temperature

F‘ m
8) Appuyez sur Exit pour sortir du menu setting. s, L8

Surface Clutter
Cette option est trés utile, car elle élimine de la partie supérieure de I'écran de sonar de
I'ensemble des bruits qui perturbent le signal surla surface supérieure de l'eau.

Pour ajuster le Surface Clutter:

1), Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu setting.

2) Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir le advanced Option.
3) Appuyez sur Right Arrow pour entrer dans Advanced setting.

4) Utllisez le Up / Down Arrow pour choisir le Surface Clutter
option.

5) . Appuyez sur Right / Arrow pour rentrerdans setting.

6) Appuyez sur Right / Left Arrow pour changer les options. O or

T} Appuyez sur Ent pour confirmer le changement.
d) Appuyez sur EXit pour sortir du menu setting.

System Reset

Parfois, aprés avoir fait quelgues paramétres et souhaitez revenir a la
configuration de fonctionnement d'origine, vous pouvez uftiliser 'option
Reainitialiser et les remetire a zéro toutes les options et parametres
actuels aux valeurs par défaut d'usine.

Main I-1-:|_'|_u

Advanced

Pour ajuster le System Reset:
1) Appuyez sur Menu pour entrer dans le menu setting.

Syetem Resat

» B RO
] On

=



2) Utilisez le Up / Down Arrow pour choisir le advanced Option:

3) Appuyez sur Right  Arrow pour entrer dans Advanced setting.

4) Utilisez le Up./ Down Arrow pour choisir le System‘Reset option.
5) Appuyez sur'Right/ Arrow pour rentrer dans setting.

6) Appuyezssur-Right / Left Arrow pour changer les options.

7) Appuyez sur Ent pour confirmer le setting.

8) Appuyez sur Exit pour sortir du menu setting.
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Diagnostic desranomalies :

L'appareil ne s'allume pas.

a)

b)

c)

Veérifiez~la* connexion des cables et céblage. ' Assurez-vous que le cable est
correctement connecté a I'échosondeur. Le fitrouge se.connecte a la borne positive et
le\noir ala borne négative ou au sol.

Assurez-vous que la tension de /a batterie ‘n'est pas inférieure a la valeur
d'avertissement (10 V)

Vérifiez le fusible.

Faible echo du fond, lecture'de profondeur instable, ou aucun signal de poisson.

a)
b)

f)

Assurez-vous que le\transducteur est installé correctement.

Végétation extrémement dense peut confondre |e signal du sonar, I'amenant a une
interprétation erronée de la profondeur. Siftvous.étes certain que les lectures sant
incorrectes dans ces conditions, cessez del'utiliser.

L'huile, la, saleté ou du carburant pourraient former un film sur le transducteur et
réduire.son efficacité. Le nettoyage'de la face du capteur pourrait aider.

Le bruit électrique provenant du moteurdu bateau peut interfére avec le sonar,.ce qui
entrainera la perte des signauxiplus.faibles.

S'il vous plait vérifier la tension de la batterie. La puissance d'émission de [‘appareil
diminue en raison de la chute de/tension. Et cela varéduire sa capacité.a trouver le
fond-ou les cibles.

Lessonar peut-étre dans I'eau turbulente. Son montage dans un écoulement régulier
de I'eau peut aider.

Pas'de lecture de profondeur lorsque\le transducteur est installé dans le.chemin
"Shoot-passe-coque”.

Assurez-vous que la coque du bateau est |a eonstruction d'une seule couche. De plus I'air
emprisonné dans la stratification de la fibre de verre empécherait le/sighal sonar de
passage, ce qui provoquera pas de profondeur de lecture.

Fond disparait, affaiblit tout a coup, lorsque le bateau se déplace a grande vitesse

a)

b)

Le sonar peut-étre dans I'eau turbulente. Voir, le \guide d'installation et d'ajuster la
position du transducteur a une bonne circulation de I'eau.

Le bruit électrique provenant du meteur.du bateau peut interfére avec le sonar, €e qui
entrainera une perte des signaux-plus faibles. Essayez d'augmenter‘|e“niveau\du
“Noise Reject” ou la puissancede caleul d'itinéraire sondeur et mettre le cable du
transducteur le plus loin de laisource électrique.

Rien n'apparait sur I'écran” et vous' pouvez méme voir/ les\poissons” sous le

transducteur.

a) Vérifiez l'installation; du capteur pour s'assurer qu'il-est correctement installé. Une
installation inappropriée peut causer des signaux sonar perdu.

b) L'huile; la saleté ou du carburant poufraient former un film sur le transducteur et
réduire son efficacité. Le nettoyage de la-face du capteur pourrait aider.

c). Le bruit électrique provenantduimoteur du bateau peut interfere aveg le sonar,'ce qui

entrainera la perte des signauxplus faibles.
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L'écran devient tellement encombré que vous pouvez ‘méme’ pas obtenir un fond
transparent

a) Un tel affichage encombré peut-étre di au fait que:
a) Le niveau de I'eau est trop bas.
b) L'eau est trop turbulente.
c) Il ya trop.de débris dans I'eau.
Augmentez le "Noise Reject” a 8 ou a un /niveau plus élevé vous aidera.

Specifications and features

Specifications Condor 320

Depth €apability.........cccooouiiiiiiiieie B 800 feet (240 m)
(@ oT=T 5= i To B (=To [0 =" g o Y/ 200 KHz
Yo A= Tl o101V /= T 7= To [V S S 20 degree @ -3db
Power Output..........coooiii i el 500 watts (RMS), 4000 watts (peak-to-peak)
Power Requirement.c..........oi o d e e DC 12V
ReSOIULION.....euoihe il ittt 320V X 240H
Operational Temperature.............cooooeeiiiieenen e et -10C to 50C (14 Fto122 F)
Unit DIMenSsIons.............couvvviieieien e it 6.3" x6.3" x 2.5" (160 x 160 x 65 mm)

Specifications Condor 325 df

Depth Capability.. ... ... coceeeebirde e e e e 2100 feet\ (700 m)
Operating freqQUeNCy.. ... s o e e i 200/ 50 KHz
Lo g F= g eTe)Y =Y = Lo T S B T SR 12 /.35 degree @ -3db
Power Qutput................coooiiii 500 watts (RMS), 4000 watts (peak-to-peak)

Power Requirement............ccoocoviviene b e, LADC 12V
RESOIULION.....ooviiiiiiiiiei P a0 320V X 240H
Operational Temperature..........e . i e e -10C to 50C!(14 Fto122 F)
Unit DIMeNSIoNs............ /oo ¥ e 6.3"x6.3" x2,5" (160.x 160 x 65 mm)
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Caractéristiques

= Haute définition de 4,3 "(11,5 cm de diagonale) triple supertwist LCD rétro-éclairé
= 4 niveau de gris

. Environement d’eau douce et pour eau salée

. Fenétre sonar en temps réel

=/ Menu facile et efficace

. IPX7 Complétement a I'épreuve de I'eau.

. Libération rapide . de la bracket d’inclinaison et de torsion.de surle montage.

Note: Notre société se.reserve le droit de mettre a jour lespreduits, et elle n'est pas tenue
de mettre a jourdes anciens produits selon la nouyelle norme.

A Condor

L OIieeh Marine
1501 Minnesota Avenue
Winter Park, FL 32790

U.S.A

info@condorsonar.com

www.condorsonar.com
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